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{54) Werkwijze voor het opvljzeien van groie lasien uywr ....u««. v«. "^"'J^' ""J Ii: " „ 

mechanisch sysleem vwelke om een ronde pijp zonder voorzlcningen omhoog en omiaag kan 
bewegen. 

(g) voor het vertlcaal opvi)zelen van zware lasten door middel van hydrauiische ^^J^^^'^;^^^^^^ 

^ ronde stalen paal. zonder enige speciale voorzleningen om een last naar een ^oger of lage^^^^^^^^ 

gen in een horlzontale door niveaumeting gecontroleerde beweging. gestuurd door een computersysteem of 
door handmatige bediening op een gecontroleerde beweging met meerdere hefunils. 



O) 



J De inhoud van dit octrooi komt overeen met de oorspronkeliik ingedlende beschrijving met conclusie(s) en 
Z eventuele lekeningen. 



BNSOCX^tD: <NL 1001094C2J_> 



-1- 



Korte aanduiding : Werkwijze voor het opvijzelen van grote lasten door middel van 

een hydraulisch. cilinder gedreven mechanisch systeem weike bm 
een ronde pijp zonder voorzieningen omhoog en omiaag kan 
bewegen 



De ultvlnding heafl betrekking op een werkwijze en uitvoering voor het opheffen 
van zware lasten langs een ronde pljp zonder verdere voorzieningen 

Bij een dergelijke werkwijze wordt de beweging veroorzaakt door hydraulische 
druk op cilinders die een in-en utt gaande lineaire beweging maken. De pijp waarlangs 
5 bewogen wordt, wordt vastgekemd met een spieen systeem, dat beurtelings de pijp 
vasthoudt en beweegt langs de pijp, de spieen zijn werkend near 2 zijden. 

De voorkeursuitvoeringsvormen van de werkwijze en de uitvinding zijn 
vastgelegd in de afhankelijke conclusies. 

De uitvinding zai in het hiema volgende uitvoeringsvoorbeeld nader worden 
10 toegelicht aan de hand van de tekeningen, waarin: 

Fig. 1 de samenstelling van het hef systeem is aangegeven met de hefcilinders 
1 en de klem ringen 2 om een staien ronde pijp 3, 

Fig. 2 met afbeelding 2.1 tm 2.8 omschrijven de bewegingsstappen van een 
samengesteld grijp/hef systeem voor het heffen van zware lasten langs een pijp, waarin 
15 de volgendestappen in tabel vorm aangegeven zijn: 
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Fig. 3 omschrp eon detail van hot grijp systoem mot in 3.1 do open stand, 3.2 
do hef stand en 3.3 do afdaalstand van do bovensle klemring. waarin de bohuizingsring 
4 tweezijdigo tapse vlakken heofl die de segmenton 5 naar do pijp drukkon in do 
standen zeals aangegeven in 3.2 en 3.3, 

Fig. 4 toont de onderklem konstruktle met afstand platen 5. dubbelzijdigo spieon 
6, harde frictio schoenen 7, actievering 8 om de spie van de pgp terug te dmkken. voor- 
on lerugdruk systeem cilinders 10. daik ring 9 om do spie olemenlen in do gewenste 
stand te drukkon. hefcilindors 1 . t)ovostigings vootstuk 8, 

Toolichting van Fig. 5 .toont de ondorklom konstnjktio met afstand platen 5. 
dubbelzijdigo spleen 6. harde frictio schoenen 7. actievering 8. voor- en torugdrnk 
20 systeem cilinders 10. druk ring 9 om de spie elementen In de gewenste stand te 
drukken. hefcilindors 1 . 

Toolichting van Fig.6 . eon computer systeem dat do slag van ieder hefsysteem 
regelt zodat do horizontale lijn van hot dek aangehouden wordt en de stappen van fig 
2.1 tm 2.8 regelt, 
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CQNCLUSIES 

1 . Werkwijze voor het ontwerp van een hefsysteem dat zware lasten kan heffen 
door middel van hydrauliek en speciale dubbele spie konstrukties, met het kenmeric, 

5 dat daze hef units toegepast kunnen worden op ronde palen zonder enige speciale 
voorziening en deze in staat zijn om zware lasten te heffen in een stappen cyclus die 
geregekl wordt door een computer met het doel om de last door middel van meerdere 
hefsystemen tegelijk toe te passen in een horizontale toestand gekontroleerd near 
boven te heffen. 

10 

2. Werkwijze volgens conclusie 1 , Met het kenmerk, dat het hefsysteem in staat 
is om met een zeer eenvoudige konstruktie veilig een last naar een gewenste hoogte 
te vijzelen. 

15 3. Werkwijze volgens conclusie 1, Met het kenmerk^dat de systemen op 
eenvoudige wijze te verwijderen zijn om het systeem op verschillende plaatsen toe te 
kunnen passen. 
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